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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot i zakres STWIiOR

Przedmiotem specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot s3 wymagania dotyczace
Wykonania i odbioru rob6t dla zadania ,naprawa oraz modernizacja systemu sygnalizacji
pozaru (SSP ) w Muzeum Zamkowym w Malborku”

1.2. Zamawiajacy: Muzeum Zamkowe w Malborku , ul. Staroécinska 1 , 82-200 Malbork
1.3. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.4.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonywaniu:
naprawy oraz modernizacji systemu sygnalizacji pozaru w Muzeum Zamkowym w Malborku.

Zadanie.

e Modernizacja Systemu Sygnalizacji Pozaru AlgoRex polegajaca na dostosowaniu centrali do
pracy z istniejacymi elementami petlowymi AlgoRex oraz nowymi elementami
instalowanych w osobnych petlach dozorowych. Czujki musza spelniaé wymogi testow od
TF1 do TF6. Ilo$¢ petli po modernizacji min 15.

e Naprawa petli dozorowych: likwidacja przerw petli i doziemien

e Aktualizacja oprogramowania centrali

e Demontaz centrali SSP Bosch i elementoéw liniowych petli w Magazynie Muzealnym

e Montaz elementow zmodernizowanego systemu SSP w Magazynie Muzealnym
wraz z podltgczeniem istniejgcej centrali SSP Siemens PRO

e Demontaz centrali SSP Bosch i elementdéw liniowych petli w Domku Klucznika

e Montaz elementéw zmodernizowanego systemu SSP w Domku Klucznika wraz z
podtaczeniem do zmodernizowanej centrali SSP

e Demontaz centrali SSP Siemens PRO i elementow liniowych petli w Skrzydle Wschodnim

e Montaz elementow liniowych zmodernizowanego systemu SSP w Skrzydle Wschodnim

e Wykonanie sieciowania central pozarowych - montaz modutéw transmisji §wiattowodowej

e Wykonanie instalacji $wiattowodowej Magazyn — Skrzydto Wschodnie

e Wykonanie instalacji $wiattowodowej Skrzydto Wschodnie — Dom Klucznika

e Potaczenie Dom Steinbrechta- Karwan (centrala Aritech)

e Dostawa komputerowego systemu integrujacego

e Woykonanie grafik oraz integracja central SSP - oprogramowanie central SSP

¢ Woykonanie testow systemu

¢ Woykonanie dokumentacji powykonawczej

e Szkolenia obstugi

1.5. Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamowienia



Opis przedmiotu zamoéwienia za pomocg kodéw i nazw okreslonych w stowniku CPV:
Gléwny przedmiot:
45312100-8 -Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
Dodatkowe przedmioty:
31625200-5 -Systemy przeciwpozarowe

Wykaz innych dokumentacji majacych wplyw na realizacj¢ inwestycji:

e Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia,

e Opis przedmiotu zamowienia.

e Kosztorys inwestorski.

e Przedmiar robot.
1.6. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z przedmiarem robot
specyfikacja techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t montazowych. Odstepstwa od dokumentacji moga
dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych lub zastgpienia zaprojektowanych materialdéw w przypadku niemozliwosci ich
uzyskania przez inne materiaty lub elementy o co najmniej nie gorszych charakterystykach i
trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie
moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza
zamiany materiatlow 1 elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga
powodowa¢ zmniejszenia trwato$ci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowaé
zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t montazowych. Tom V
Instalacje elektryczne”, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczacymi
przedmiotowej instalacji.

Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy obiekt w czasie i na warunkach
okreslonych w ogolnych warunkach umowy.

Zabezpieczenie terenu .

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie objgtym pracami, w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia projekt organizacji i
zabezpieczenia oraz program zapewnienia jakosci robot.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca bedzie:

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét placu budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnos$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za



wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda
miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko. Materiaty, ktore
sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja

tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materiatow
od wilasciwych organow administracji panstwowe;j.

Ochrona robot.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowiagzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwigzane z robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robot.
Zgodnie z umowa, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do
wykonywania rob6t zasadniczych, Wykonawca jest zobowigzany do wykonania i przekazania
Zarzadzajacemu realizacja umowy do akceptacji nastgpujace dokumenty:

e projekt organizacji robot,

e szczegblowy harmonogram robot

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakosci.

Projekt organizacji robot.
Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposab realizacji rob6t, w oparciu o zasady techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére
zapewnig realizacje robot zgodnie z dokumentacjg przedmiarem roboét, specyfikacjami
technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robot.
Powinien zawierac:

e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

e projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ poszczegolnych elementow

robot.

Szczegélowy harmonogram robét i finansowania.

Szczegotowy harmonogram robdt 1 finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji prowadzenia rob6t oraz ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t montazowych, kolejnos$¢ robot oraz sposoby
realizacji winny zapewnia¢ wykonanie robot w terminie okre§lonym w umowie. Zgodnie z



postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miar¢ potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.

Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich obowigzujacych
przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach
prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami jest zobowigzany
opracowac 1 przedstawi¢ do akceptacji Zarzadzajgcemu realizacj¢ umowy, program
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic¢, zeby
personel nie pracowal w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie
spetniaja odpowiednich wymagan sanitarnych.

Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za dostarczone
materiaty budowlane do wbudowania, materiaty winny posiada¢ stosowne $wiadectwa
dopuszczajace do ich obrotu na terenie RP oraz certyfikaty jakosci.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

Dopuszczenia.
Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne
polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia
16 kwietnia 2004 r. - tekst jednolity Dz. U. Nr 883 z dnia 14.05.2014 r.). Materialy
zastosowane do budowy powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania w (znak B lub CE).

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST.
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swojg jakosc¢ i
wlasciwos$¢ do robot i byty dostepne do kontroli.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI ROBOT

Wymagania w zakresie rob6t podstawowych i towarzyszacych
Obowigzkiem Wykonawcy jest dostarczenie Zamawiajgcemu wymaganych atestow
wszystkich stosowanych materiatow.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z technologia,
oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie wykonywat roboty z przyjetymi do stosowania w Polsce normami,
instrukcjami i przepisami. Przedmiar robot zostal opracowany na podstawie katalogow
naktadow rzeczowych powszechnie stosowanych przy kosztorysowaniu. Przed rozpoczegciem
robot Wykonawca przedstawi wykaz materiatow, ktore zostang uzyte do realizacji robot.
Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow,
beda oparte o zalozenia technologiczne, wymagania STWIOR, a takze na podstawie norm
oraz wytycznych wykonania i odbioru robot. Prace towarzyszace sg to wszystkie niezbedne
prace, jak rowniez roboty, ktore zgodnie z STWIOR i umowa sa niezbedne do wykonania
catosci zadania. Roboty te nalezy wykona¢ bez dodatkowego wynagrodzenia a ich koszt



nalezy przewidzie¢ w kosztach ogo6lnych. Wykonanie robdt zgodnie z wymogami Prawa
Budowlanego nalezy do obowigzkow Wykonawcy. Zamawiajacy zapewnia jedynie nadzor
inwestorski. W trakcie wykonywania robot Wykonawca ma obowigzek stosowac:

e przepisy techniczne

e Polskie Normy,

e aprobaty techniczne i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobow do obrotu

Jako$¢ wykonania.

Roboty zostang przeprowadzone w sposob uczciwy, z zaangazowaniem i fachowo przez
wiasciwie wykwalifikowanych pracownikow, a takze w pelnej zgodnosci z dokumentacjg i
specyfikacja techniczng. Materiaty i inne artykuly wykorzystane w robotach objetych
przedmiotem zamowienia majg by¢ nowe, a jako$¢ wykonania rob6t bedzie odpowiadata
najwyzszym standardom. Cechy materiatéw musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. Jesli wymaga tego specyfikacja lub, gdy zada tego Zamawiajacy
Wykonawca przedtozy w celu zatwierdzenia przez Zamawiajgcego petng informacje
dotyczaca materiatdéw lub wyposazenia, ktore chce wykorzysta¢ w procesie realizacji robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Materiaty moga by¢ przewozone odpowiednimi do asortymentu materiatow
srodkami transportu. Nalezy zadba¢ o wlasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo
transportu. Wewnatrz obiektu urzadzenia beda transportowane z wykorzystaniem zwyktych
przejs¢ komunikacyjnych.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot.

Do rozpoczgcia montazu instalacji przystapi¢ po stwierdzeniu przez kierownika robot, ze:

— obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia
prac instalacyjnych,

— elementy budowlano-konstrukcyjne, majace wptyw na montaz urzadzen instalacji
elektrycznej odpowiadaja zatozeniom projektowym.

Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z postanowieniami obowigzujacych norm, przepisow i

wytycznych oraz zaleceniami producenta systemu. Do sygnalizatoréw, przewody

ognioodporne uktadane pod tynkiem lub w listwach). Instalacj¢ nalezy prowadzi¢ pod

tynkiem lub w listwach na uchwytach systemu np. Baks E-90 np. UDF, mocowanych do

podioza kotkami metalowymi — uchwyty stosowac co 30 cm. Rozmieszczenie elementow

systemu pokazano na planach poszczegdlnych kondygnacji.

— zasilanie centrali — HLGS 3x1,5 mm2

— linia sygnatowa - HDGS 2x1 mm2 poprzez puszke PIP 2A

— linia dozorowa - YNTKSY1x2x1mm

Centrala sygnalizacji pozarowej.

Centrala sygnalizacji pozarowej powinna obstugiwac 1 linie dozorowe p¢tlowa
wspolpracujace z elementami adresowalnymi . Centrala powinna by¢ wyposazona jest w 2
wyj$cia przekaznikowe, interfejs RS umozliwiajacy transfer danych do nadajnika
monitoringu, wyswietlacz LCD, Centrala musi umozliwia¢ obstuge 128 stref dozorowych i
posiada pami¢¢ nie ulotna.



Czujki dymu

Ze wzgledu na ztozonos$¢ budynku 1 mozliwe kolizje z innymi instalacjami szczegotowa

lokalizacje¢ czujek nalezy skorygowac podczas przebudowy zachowujac nastgpujace zasady:

— odstepy czujek od $cian nie mogg by¢ mniejsze niz 0,5m,

— w przypadku korytarzy nalezy czujki umiesci¢ na srodku stropu,

— jezeli w pomieszczeniu wystepuja podciagi, belki lub przebiegajace pod stropem kanaty

wentylacyjne, w odleglo$ci mniejszej niz 15 cm od stropu, to odlegtos$¢ czujek od tych

elementéw nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5 m,

— odstep poziomy i pionowy czujek od urzadzen nie moze by¢ mniejszy niz 0,5 m,

— nie mozna umieszczac czujek w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji lub wentylacji
nawiewnej i wyciaggowej. Minimalna odleglos¢ czujek od kratek wentylacyjnych wynosi
1,5m.

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP

Reczne ostrzegacze pozarowe przeznaczone sg one do przekazywania informacji o pozarze do

wspotpracujacej centrali sygnalizacji pozarowej przez osobe, ktora zauwazyla pozar i rgcznie

uruchomita ostrzegacz. Ostrzegacze winny by¢ wyposazone sg w wewnetrzne izolatory zwaré

1 powinny pracowa¢ wylacznie w pe¢tli dozorowej centrali sygnalizacji pozarowej. Powinny

one zadziata¢ po uderzeniu w szybke zabezpieczajacg i wcisnigcie przycisku. Stan

alarmowania ostrzegacza powinien by¢ sygnalizowany czerwonymi rozbtyskami

dwukolorowej diody $wiecacej, ktora potwierdza zadziatanie systemu sygnalizacji pozarowe;.

Kodowanie adresu rgcznego ostrzegacza powinno odbywacé si¢ automatycznie z centrali - kod

adresowy zapisywany jest w jego nie ulotnej pamigci.

Sygnalizatory

Sygnalizatory powinny by¢ potgczone z centralg linig sygnatowg poprzez puszki PIP 1A

Uwagi koncowe do instalacji SSP

a) Instalacj¢ SSP wykona¢ zgodnie z przedmiarem robot.

b) Instalacj¢ wykonac zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

¢) Przy montazu instalacji nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na:

— wszystkie polaczenia wykona¢ starannie poprzez skr¢canie na zaciskach,

— nie dokreca¢ nadmiernie §rub w zaciskach przytaczeniowych,

— zachowac¢ dopuszczalne odleglosci przy zblizeniach z innymi instalacjami,

— zwraca¢ uwage na polaryzacje,

— w catlej petli musi by¢ zachowana ciagglos$¢ ekranu wilaczajac w to rowniez wszystkie punkty

potaczeniowe i urzadzenia.

d) Przed uruchomieniem instalacji nalezy dokona¢ sprawdzenia:

— materiatlow w zakresie zgodno$ci z obowigzujacymi przepisami,

— wykonania poprawnosci potaczen,

— wlasciwej numeracji, napisow oraz oznakowania linii.

e) Przed przekazaniem systemu uzytkownikowi nalezy przeprowadzi¢ rozruch wstepny wraz

ze sprawdzeniem fizycznego zadziatania kazdego przycisku i kazdej czujki stosujac

odpowiednie urzadzenie symulujace i sporzadzi¢ z niego protokot.

f) Wszystkie czynno$ci konserwacyjne przy urzadzeniach nalezy wykonywac zgodnie z DTR

producenta.

g) Eksploatacje urzadzen nalezy prowadzi¢ zgodnie z DTR producenta oraz obowigzujagcymi

przepisami.

h) Uzytkownik systemu winien umiesci¢ obok centrali wykaz oséb powiadamianych (adresy

I telefony) oraz jest odpowiedzialny za prowadzenie zeszytu kontrolnego (ksigzki), w ktorym

nalezy zamieszcza¢ wszystkie uwagi dotyczace systemu:

— regularne kontrole instalacji i urzadzen (konserwacja),

— dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia w instalacji,



— wszystkie alarmy: rzeczywiste, pozorowane oraz uszkodzenia.

1) Osoby przewidziane do obstugi, kontroli lub nadzoru zainstalowanego systemu SSP nalezy
przeszkoli¢ w zakresie obstugi systemu, interpretacji przekazywanych informacji, alarméw
oraz postepowania w wypadku zagrozenia. Fakt przeszkolenia powinien by¢ potwierdzony
wlasnorecznym podpisem osoby przeszkolone;.

Odbior robot
Przed przekazaniem systemu sygnalizacji pozaru do eksploatacji Wykonawca zobowigzany
jest dostarczy¢ Zleceniodawcy:
1) dokumentacje powykonawcza
2) dokumentacj¢ prawng montazu,
e protokot pomiardw elektrycznych ciggtosci linii, rezystancji izolacji 1 uziemienia,
e certyfikaty i atesty zamontowanych urzadzen.
Odbioru dokonuje komisja w sktadzie:
e przedstawiciel Zamawiajgcego/ Uzytkownika,
e przedstawiciel Wykonawcy,

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru:

e sprawdzenie uzytych materialéw w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi normami,

e sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z przedmiarem,

e sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia,

e sprawdzenie, czy typ przewodu odpowiada, pod wzgledem przepisow, danemu
urzadzeniu, do ktorego jest podtaczony.

e sprawdzenie, czy w przypadku przewodow o odpornosci ogniowej zostaty
zastosowane odpowiednie mocowania (uchwyt metalowy, kotek metalowy 0
odpowiadajacej odpornosci ogniowej potwierdzonej certyfikatem lub §wiadectwem
dopuszczenia).

6. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w wymaganiach ogolnych. Po zakonczeniu prac
montazowych i po spetieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca uruchamia
instalacje

oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe. Wykonawca zobowigzany jest
przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i normami polskimi
obowigzujacymi w tym zakresie.

7.OBMIAR ROBOT

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot

1 dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to wykonawca musi
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

Obmiar robot ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien
ich zrealizowania. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymogami zawartymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, ich ilo$¢
podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot, wchodzacym w sktad
umowy. Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zarzgdzajgcego
realizacja umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar
co najmniej 0 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksi¢gi obmiaru i zatwierdzane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.



Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze

robot lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich rob6t. Btedne dane zostang poprawione wg
pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacja umowy. Diugosci i odlegto$ci pomi¢dzy
wyszczegblnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
Jednostka obmiarowg jest:

a) dla urzadzen, aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.

b) dla kabli i przewodow — 1 mb.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom robot podlegaja wszystkie operacje zwigzane z montazem urzadzen i ulozenia
przewoddw. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z przedmiarem robot i Specyfikacija
Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

Odbiodr czesciowy.

Odbiorowi cze¢$ciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktore zanikajg w
wyniku postepu robot, jak np. wykonanie bruzd, przebi¢ oraz inne roboty, ktorych
sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.

Odbiorowi koncowemu podlega:

e sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego,

e wyniki przeprowadzonych pomiaréw podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie
protokotu, szczegdtowo omoéwione i podpisane przez nadzor techniczny oraz
cztonkow komisji przeprowadzajacej badania,

e wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznac za
doktadne, jezeli wszystkie wymagania zostaty spetnione,

Przy odbiorze instalacji nalezy przedstawi¢ co najmniej nastepujace dokumenty:

e dokumentacja powykonawcza,

e atesty i zaswiadczenia,

e protokoty odbiorow czg¢sciowych dla tych elementow instalacji, ktore po zakonczeniu
robdt budowlanych zostaty zakryte,

e protokoty pomiarow.

Przy odbiorze koncowym nalezy w szczegdlnos$ci skontrolowac:

e uzycie wlasciwych materialow 1 elementéw urzadzenia,

e prawidlowos$¢ wykonania potaczen,

e prawidlowos¢ dziatania wszystkich zamontowanych urzadzen,

e zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

Kontrola zgodnosci wykonania prac.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawczg, wraz z wymaganymi badaniami
1 pomiarami. Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

e kompletng dokumentacj¢ techniczng powykonawcza w 2 egzemplarzach,

e protokoty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

¢ instrukcje obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2 egzemplarzach.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem robot, oceng jakosci

uzytych materiatow i1 oceng jakos$ci wykonania robdt na podstawie wynikéw, badan 1
pomiarow.

Zasady odbiorow i platnosci za wykonane roboty okresla umowa. Cena jednostki obmiarowe;]
na podstawie pomiaréw na budowie obejmuje:



e prace przygotowawcze,

* transport urzadzen i materiatow przewidzianych do wykonania robot,
» montaz urzadzen,

* utozenie przewodow,

* wykonanie niezbednych pomiaréw i badan,

» uporzadkowanie miejsca robdt 1 usuni¢cie pozostatych materiatlow

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
Roboty wykonywane bedg zgodnie z regutami sztuki zawodowej oraz zgodnie z
nastepujacymi
normami i przepisami:

PN-HD 60364-4-41: 2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

PN-EN 54-7:2004/A2:2009 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg¢$¢ 7: Czujki dymu —
Czujki punktowe dziatajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego lub jonizacji.

PN-EN 54-2:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg¢$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej.

PN-EN 54-3:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.

Uwagal Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonac w oparciu o aktualnie
obowigzujgce normy i przepisy.
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